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Abstract of DEI 001 4954 

The invention relates to an electric suspended 
conveyor or a similar conveyor which is provided 
with transport units on a running rail. Said units 
can be driven by means of an electric drive. 
Energy is advantageously transmitted to the 
users in an inductive manner and in such a way 
that the running rail (1) is also used as a return 
conveyor of the feeding conveyor (4) on the 
primary side and that the current collector (6) on 
the secondary side is provided with two separate, 
differently designed windings (N01, N02) for 
providing two separate supply voltages (U01 , 
U02) by means of consumer electronics (AE1 , 
AE2) and according to the different power 
requirement of the users, whereby said users 
require different quantities of power and said 
supply voltages have different values and 
loadabilities. 
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f olgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

(§) Elektrohangebahn mitberuhrungsloser Energieubertragung 

@ Bei einer Elektrohangebahn oder einem ahnlichen F6r- 
derer, der auf einer Laufschiene mittels eines Elektroan- 
triebs verfahrbare Transporteinheiten aulweist, erfolgt 
die Energieubertragung auf die Verbraucher mit unter- . . 
schiedlichem Leistungsbedarf durch Induktive Energie- 
ubertragung vorteithaft in der Weise, daf^ die Laufschiene 
(1) gleichzeitig als Ruckleiter des Speiseleiters (4) auf der 
Primarseite genutzt wird und der Stromabnehmer (6) auf 
der Sekundarseite zwei separate, unterschiedlich ausge- 
legte Wicklungen (Nqi), N02) aufwelst, urn uber eine Ab- 
nehmerelektronik (AE1, AE2) entsprechend dem unter- 
schiedHchen Leistungsbedarif der Verbraucher zwei ge- 
trennte Speisespannungen (Uov U02) verschiedener 
Hdhe und Belastbarkett zur Verfugung zu stellen (Fig. 1). 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft eine Elektrohangebahn mit 
beriihrungsloser Energieiibertragung von einem langs einer 
Laufschiene gefiihrten, an eine Wechselstromquelle hoheier s 
Frequenz angeschlossenen Speiseleiter und Riickleiter uber 
einen ais U-formiger Ferritkern mit Wicklungen ausgebilde- 
ten, die Speiseleitung umfassenden Stromabnehmer auf den 
Steuerungs- und den Leitungsteil einer auf der Laufschiene 
verfahrbaren IVansporteinheit lO 
[0002] Die beruhrungslose induktive Obertragung elektri- 
scher Leistung auf mit elektrischen Verbrauchem versehene, 
an Schienen gefiihrte Transporteinheiten ist seit langem be- 
kannt. Beispielsweise beschreibt die DE 44 46 779 eine An- 
ordnung zur beriihrungslosen induktiven Eneigieiibertra- LS 
gung fiir auf einer geschlossenen Bahn bewegte, elektrisch 
angetriebene TVansporteinheiten. Bei dieser Anordnung 
wird ein im Abstand von der Laufschiene gehaltener Speise- 
leiter, der von einer Wechselquelle hoherer Frequenz ver- 
soi^t wird, von dem jeweiligen Stromabnehmer, der an der 20 
betreffenden Transporteinheit abgebracht ist und mit dem 
Antriebsmotor und Steuerungsteil verbunden ist, umfaBt. 
Der Stromabnehmer besteht aus einem U-fomiigen Feirit- 
kem mit auf dessen Schenkehi angebrachter Wicklung. Die 
Ubertragung der elektrischen Leistung vom Speiseleiter der 25 
Primarseite auf die Wicklungen der Sekundarseite erfolgt 
auf der Gnindlage des Transformatorprinzips, wobei den 
unterschiedlichen Verbrauchem an der IVansporteinheit ein 
der Leistungsanforderung entsprechendes Spannungsniveau 
zur Verfugung gestellt wird. Da aber das Steuerungsteil der 30 
Transporteinheit mit einer wesentlich geringeren Span- 
nungsversorgung (24 V) auskommt als fiir das Leistungsteil 
erforderlich, ist ein erheblicher Schaltungsaufwand fOr die 
24 V Gleichspannungs-Versotgung aus einer von dem 
Stromabnehmer bereitgestellten 560 V Gleichspannungs- 35 
ebene notwendig. Der Aufwand fiir den Ruckleiter der Ener- 
giezufuhr auf der Primarseite, der in der DE 44 46 779 
durch die Seitenwande eines den Stromabnehmer fast voli- 
standig umschliefienden Gehauses gebildet wird, ist eben- 
fails sehr hoch. 40 
[0003] D^ Edindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, 
eine Elektrohangebahn mit beriihrungsloser tJbertragung 
der elektrischen Energie anzugeben, die in bezug auf die 
Stromiibertragung von der Primarseite zu den unterschiedli- 
chen Verbrauchem der Transporteinheiten mit geringem 45 
Aufwand heigestellt werden kann. 
[0004] Ertindungsgemafi wird diese Aufgabe mit einer ge- 
maB den Merkmalen des Patentanspruches 1 ausgebildeten 
Elektrohangebahn mit beriihrungsloser Energieiibertragung 
gelost. 50 
[0005] Der Grundgedanke der Erfindung besteht dabei 
darin, daS die aus Aluminium bestehende Laufschiene fiir 
die Transporteinheiten der Hangebahn unmittelbar ais 
Riickleiter benutzt wird. In der Kombination dieser MaB- 
nahme mit der Anordnung von zwei separaten Wckiungen 55 
auf dem U-formigen Ferritkem (Stromabnehmer), um unab- 
hangig voneinander Gleichspannungen unterschiedlicher 
Hdhe und Beiastbarkeit fiir den Steuerungsteil und den Lei- 
stungsteil der Transporteinheit zur Veritigung stelien zu 
konnen und damit die Schaltung fiir die Bereitsteliung der 60 
niedrigen Spannungsebene deullich zu vereinfachen, wird 
der Gesamtaufwand fiir die Stromzufuhr zu den Verbrau- 
chem der Transporteinheiten erheblich verringert. 
[0006] Die erfindungsgemaSe Zufiihr der elektrischen 
En^ie zu den Transporteinheiten ist selbstverstandiich 65 
nicht auf Hangebahnen beschiankt, sondem kann auch bei 
anderen Forderem, bei denen eine Transporteinheit entlang 
einer Schiene bewegt und durch beriihrungslose induktive 
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Ubertragung mit Strom versorgt wird, gleichwinaBen vor- 
teilhaft angewendet werden. Auf diese Weise konnen die be- 
kannten Vorteile von Transportanlagen mit beriihrungsloser 
Energieiibertragung, die in der hohen Betiiebssicherheit 
auch unter schwierigen Einsatzbedingungen sowie in der 
Wartungs- und VerschleiBfreiheit, der Gerauscharmut, hoher 
Fordergeschwindigkeit und hohem \\rirkungsgrad liegen, 
bei veringertem Aufwand genutzt werden. 
[0007] Aus den Unteranspriichen und der nachfolgenden 
Beschreibung einer bespielhaft wiedeigegebenen Ausfiih- 
rungsform ergeben sich weitere wichtige Merkmale der Er- 
findung, z. B. in bezug auf die Art der Bereitsteliung eines 
miltelfrequenten Konstantstromes auf der Primarseite, die 
Anordnung und Halterung des Speiseleiters in einem an der 
laufschiene anbringbaren, speziell ausgebildeten Halterah- 
men, die elektrische Ausbildung der Stromabnehmer oder 
die Ausbildung von Verzweigungsstellen der Hangebahn. 
[0008] Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung wird an- 
hand der Zeichnung naher erlautert, Es zeigen: 
[0009] Fig. 1 eine schematische Darstellung einer Anord- 
nung zur beriihrungslosen tfbertragung elektrischer Eneigie 
auf eine Transporteinheit, die auf der Laufschiene einer 
Elektrohangebaiin bewegbar ist; 

[0010] Fig. 2 eine teilweise perspektivisch daigestellte 
Schnittansicht eines an der Laufschiene einer Elektrohange- 
bahn verrastbaren Speiseleitertragers mit mechanischer Co- 
dierung zur Positionserfassung; 

[0011] Fig. 3 eine Schaitungsanordnung zur Stromein- 
speisung in die Primarseite der Anordnung zur beriihrungs- 
losen Energieiibertragung. 

[0012] Fig. 4 ein Prinzipschaltbild eines gemalS Fig. 3 
vorgesehenen Briickengleichrichters; 
[0013] Fig. 5 ein Prinzipschaltbild der Konstantstrom- 
quelle fur die Energieeinspeisung nach Fig. 3; 
[0014] Fig. 6 ein Prinzipschaitbild eines auf der Sekun- 
darseite vorgesehenen Stromabnehmers; 
[0015] Fig. 7 eine Darstellung der Versorgung einer mobi- 
len Speiseleitung im Bereich einer Bahnverzweigung; und 
[0016] Fig. 8 eine Darstellung einer Verzweigungsstelle 
nach Fig. 7, jedoch mit einem voigeschalteten Sicherheits- 
block. 

[0017] Die Anordnung zur beriihrungslosen Energieuber- 
tragung gemaB Fig. 1 umfaBt eine Laufschiene 1 aus Alumi- 
nium zur Fuhrung einer mit einem Steuerungsteil und einem 
leistungsteil versehenen Transporteinheit (nicht dargesteUt) 
zum Tragen und Transportieren von Lasten. An der Lauf- 
schiene 1 ist ein Speiseieitertrager 2 aus einem nichtleiten- 
den Material, vorzugsweise Kunststofif, angebracht, der an 
seinem freien, im Abstand von der Laufschiene 1 befindli- 
chen Ende eine Hallerinne 3 (siehe Fig. 2) zur Aufnahme ei- 
nes als Hochfrequenzlitze ausgebildeten Speiseleiters 4 auf- 
weisL Der Speiseieitertrager 2 ist auBerdem - wie Fig. 2 
zeigt - mit einer mechanischen Codierung 5 versehen, um 
mit einem an der Transporteinheit angebrachten Scanner 
(nicht dargesteUt) eine absolute Positionserfassung der 
Transporteinheit sicherzustellen. Der Speiseieitertrager 2 
besteht in gekriimmten Bereichen der Laufschiene 1 aus 
kurzen Segmenten (nicht daigestellt), die wie die Uneaten 
Speiseieitertrager 2 an einer Langsseite in mit der Lauf- 
schiene 1 verbundenen Kompakthaitem la verrastbar sind. 
Der Speiseieitertrager 2 ragt in einen als U-formiger Ferrit- 
kem 6.1 gestaltenen Stromabnehmer 6, auf dessen beiden 
Schenkeln jeweils eine Wicklung Nqi bzw. N02 angeordnet 
ist. Die Wicklungen Nqi und N02 sind mit einer Abnehmer- 
elektronik AEl bzw. AE2 verbunden, die zwei getrennte 
Speisespannungen Vqi und V02 zur Verfugung steUen, um 
die Transporteinheit mit Gleichstrom (lot; I02) versorgen. 
Die Wicklungen Nqi und N02 sind unterschiedUch ausgelegt. 
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SO daB die Spannung V02 und V02 in unterschiedlicher Hohe 
und Belastbarkeit, und zwar zum einen fiir den Leistungsteil 
und zum anderen fur den Steuerungsteil der jeweiligen 
Transporteinheit, zur Verfugung sleht. Dadurch ist der 
Schaltungsaufwand fiir die Leistungselektronik sehr gering. s 
Die Kleinspannung kann auch zur Versorguog von Klein- 
verbrauchera genutzt werden. Der Speiseleiter 4 befindet 
sich in dem U-formigen Ferritkem (Stromabnehmer 6) min- 
destens in einer Hefe von 40% von dessen Gesamttiefe, um 
die Ausbildung des magnetischen Russes im Fmitkem si- lO 
cherzusteiien und ausieichende magnedsche Durchflutun- 
gen(Noi • IohNo2 • I02) bereitzustellen. 
[0018] Die Stromeinspeisung in die aus dem Speiseleiter 4 
und einem Riickleiter 7 bestehende Primarseite der Anord- 
nung zur beriihrungslosen Energieiibertragung erfolgt ge- 15 
maB Fig. 3 aus einem dreiphasigen Niederspannungsnetz 
Ober einen 6-Puls-Bruckengleichrichter 8, der eine Zwi- 
schenkreisspannung bercitstelit Eine Prinzipschaltung 
des Bruckengleichrichters 8 ist in Fig, 4 wiedergegeben. Zur 
Einspeisung eines konstanten Mittelfrequenzstromes ist 20 
dem Bruckengleichrichter 8 als Konstantstromquelle 9 (die 
in Fig. 5 in einem Schaltbild daigestellt ist), ein PWM- 
Wechsebichter 10, der auf zwei L<J-Glieder 11 und einem 
Ausgangstrafo 12 arbeitet, nachgescbaltet. Der FWM- 
Wchselrichter 10 bestimmt die Ausgangsfrequenz des Kon- 25 
stantstromes, wahrend die beiden L-C-Glieder 11 fur die 
Qualitat der Sinusform des Konstantstromes und die Be- 
grenzung des Storspektrums entlang des Speiseieiters ver- 
antwortlich sind. 

[0019] In dem Schaltbild nach Fig. 3 sind zwei jeweils mil 30 
einem Verbraucher (nicht dargestellt) verbundene, entlang 
dem Speiseleiter bewegbare Stromabnehmer 6 dargestellt, 
die unterschiedlicheLeistungen abfordem konnen. Ein Prin- 
zipschaltbild eines an dem Speiseleiter 4 verfahrbarem 
Stromabnehmers 6 mit der in Fig. 1 angedeutetem Abneh- 35 
merelektronik AEl und AB2 fiir jeweils unterschiedliche 
hohe Spannungen Vqi und V02 ist in Fig. 6 dargestellt. In der 
Abnehmerelekironik AE2 ist mit dem Bezugszeichen 13 ein 
Regler (Rs) fiif die Schwingkreisgiite bezeichnet. Aufgrund 
der Konstantstromeinspeisung kommt es dabei nicht zu 40 
Riickwirkungen auf jeweils benachbarte Stromabnehmer 6. 
Zur Kompensation der induktiven Spannungsanteile und da- 
mit zur Erhohung des Nuizeffektes der Anlage sind entlang 
der durch den Riickleiter 7 und dem Speiseleiter 4 gebilde- 
ten Transportbahn Kompensationsmodule 22 angeordnet, 45 
die in Fig. 3 durch einen Kondensator wiedergegeben sind. 
[0020] Wahrend der Speiseleiter 4 eine feindrahdge Litze 
ist, die an mechanisch kritischen Stellen eine verstarkte Iso- 
lierung aufweist, wird als Riickleiter 7 die Laufschiene 1 ge- 
nutzt. Die als Riickleiter 7 dienenden Laufschienenseg- 50 
mente 1 sind zum ohnehin notwendigen Potentialausgleich 
niederohmig kontaktiert, wahrend an alien Dehnstellen fle- 
xible Erdungsbander (nicht dargestellt) vorgesehen sind. 
Der Speiseleiter 4 kann mit Hilfe spezieller Modulations- 
und Demodulationstechniken auch als Kommunikationska- 55 
nal fiir die Programmierung und Fembedienung der Trans- 
porteinheiten genutzt werden. 

[0021] Die Kommunikation mit der mit der Transportein- 
heit verbundenen Steuereinheit (nicht dargestellt) erfolgt 
hier jedoch in bekannter Weise iiber die in der Steuereinheit 60 
integrierten Infrarotmodule oder iiber Funkmodule. 
[0022] Jede Steuereinheit besilzt standardmaBig ein On- 
bord-Infrarotmodul, das zur Programmierung und Fembe- 
dienung des Laufwerkes der IVansporteinbeit benutzt wird. 
Weiterhin konnen diese mobilen Infrarotmodule an ausge- 65 
wahlten Stellen im Bahnverlauf mit speziellen Lese-Be- 
schriftungs-Stationen kommunizieren, die wiederum von 
der Ubergeordneteo Anlagensteuerung verwaltet werden. An 
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diesen Stellen konnen Status- und Befehlsinformationen 
ausgetauscht werden und in der Steuereinheit in einem span- 
nungsausfallsicheren Datenspeicher hinterlegt werden. 
Diese IR-Module konnen je nach Bedarf auch zu Start/Stop- 
Funktionen o. a. genutzt werden. 

[0023] Ahnlich der IR-lbchnik kdnnen auch mobile Funk- 
module zum Einsatz kommen, die als optionaler Bestandteil 
der Steuereinheit integrierbar sind, jedoch eine permanente 
Kommunikation mit der Anlagensteueruung erlauben. Auf- 
grund begrenzter Reichweiten in rauher Industrieumgebung 
wird in diesem Fall ein V^bund von festen Funkstationen 
installiert, wobei jede einzelne Station eine Zelle darstellt 
Diese Einzelzellen iiberschneiden sich, so dafi alle im Bahn- 
verlauf befindlichen lYansporteinheiten sicher erreichbar 
sind. Dieser Funkstationenverbund wird so gesteuert und 
iiberwacht, daB Fahrwerke ohne Datenverlust beim Verlas- 
sen einer Zelle abgemeldet und sicher bei der nMchsten Zelle 
angemeldet werden konnen. Mit dieser Ibchnik lassen sich 
auch grobe Kontingentabschatzungen realisieren. Im Zu- 
sairunenspiel mit einer Positionserfassung crhalt man ein 
transparentes Anlagenabbild aller Laufwagen und kann je 
nach Kommunikationsbandbreite in der Anlagensteuerung 
iibergeordnete Steuerverfahren zum Einsatz bringen. 
[0024] An der Steuereinheit stebt ein Scanner (nicht dar- 
gestellt) zur Verfugung, der mit Hilfe der mechanischen Co- 
dierung 5 eine absolute Positionserfassung entlang des Ver- 
fahrweges realisiert. Weiterhin wird diese Information auch 
zur intemen Motonegelung genutzt Spriinge oder andere 
Unstetigkeiten im Absolutcodeverlauf konnen nuUspan- 
nungssicher in der Steuereinheit hinterlegt werden, und man 
kann bei der Verlegung der Absolutcodeschiene 5 fehlerto- 
leranter werden. Niitzlich ist diese Funktion insbesondere 
dann, wenn der Scanner die Speiseleitertrager 2 abtastet, die 
mit einer mechanischen Codierung 5 versehen sind. 
[0025] Die Steuerungseinheit ist so gestaltet, daB sie einen 
Standardgeuiebemotor mit antriebsseitig montiertem, 
Trieb- und Trageeigenschaften iibemehmendem Rad und 
elektromechanischer Bremse oder eine Linearmotoreinheit 
mit elektromechaischer Bremsanordnung als reine Halte- 
bremse direkt ansteuem kann. 

[0026] In Verzweigungsb^eichen der Elektrohangebahn, 
wie Weichen, Kreuzungen, Hub-, Senk- und Verschiebesta- 
tionen, sind, wie Fig. 7 zeigt, an einer Mobilstation 18 ange- 
brachte, mobile Speiseleiter 14 vorgesehen, die von einem 
in Bahnnahe fest installiertem Einspeisungsmodul 15, das 
iiber ein Schleppkabel 16 und ein mobiles Einspeisungsmo- 
dul 17 mit dem mobilen Speiseleiter 14 verbunden ist, mit 
hochfrequentem Strom versoigt werden kdnnen. 
[0027] Wie Fig. 8 zeigt, sind vor und in Verzweigungen 
NOT-AUS-Segmenie und Sicherheilsblocke 19 ausgebildet, 
die an in Bahnnahe fest installierte Versorgungsmodule 20 
angeschlossen sind, um mit berkommlichem Schaltungsauf- 
wand partielle Abschaltsegmente zu schaffen. Das Versor- 
gungsmodul 20 ist so ausgebildet, daB es uber ein Schlepp- 
kabel 21 an ein Einspeisungsmodul 17 angeschlossen wer- 
den kann. 

Bezugszeichenliste 

1 Laufschiene (Riickleiter) 
la Kompakthalter 

2 Speiseleitertrager 

3 Halterinne 

4 Speiseleiter 

5 mechanische Codierung (Schlitzcodiening) 

6 Stromabnehmer (SAEl, SAE2) 
6,1 Ferritkem 

7 Ruckleiter 
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8 6-Puls-Bruckengleichrichter (GR) 

9 Konstantstromquelle 

10 PWM-Wechselrichter 

11 UC-GUeder 

12 Ausgangstrafo 5 

13 Regler (RS) 

14 mobiler Speiseleiter 

15 stationares Einspeisungsmodul (VME) 
16, 21 Schleppkabel 

17 mobiles Einspeisungsmodul (VME) lO 

18 Mobiisektion 

19 Sicherheitsblock 

20 Versorgungsmodul (VMS) 
22 Kompensationsmodule 

AEl Abnehmerelektronik 15 

AE2 Abnehmerelektronik 

Not, No2 Wicklungen von 6 

Uot) Uo2 Speisespannung fiir Transporteinheit 

Uz Zwischenkreisspannung 

Ii konstantcr Mittclfrcquenzstrom 20 

Patentanspriiche 

1. Elektrohangebahn mit beruhrungsloser Eneigie- 
ubertragung von einem langs einer Laufschiene gefuhr- 25 
ten, an eine Wechselstromquelle hoherer Frequenz an- 
geschlossenen Speiseleiter mit Ruckleiter iiber einen 
als U-formiger Ferritkem mit Wicklungen ausgebilde- 
ten, die Speiseleitung umfassenden Stromabnehmer 
auf den Steuerungs- und Leistungsteil einer auf der 30 
Laufschiene verfahrbaren Transporteinheit, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Ruckleiter (7) unmittelbar 
durch die Laufschiene (1) gebildet ist und auf dem von 
dem Ferritkem gebildeten Stromabnehmer (6) zwei 
voneinander getrennte, unterschiedlich ausgelegte 35 
Wicklungen (Nqi; N02) zur Bereitstellung unterschied- 
lich hoher Speisespannungen (Uoi; U02) fur den Lei- 
stungsteil bzw. den Steuerungsteil der Transporteinheit 
vorgesehen sind. 

2. Elektrohangebahn nach Anspruch 1, dadurch ge- 40 
kennzeichnet, daB der aus Hochleistungslitze beste- 
hende Speiseleiter (4) in einem an der Laufschiene (1) 
isoliert befestigten Speiseleitertrager (2) aus linearen 
und kurzen plattenartigen Einzelsegmenten gehalten 
ist. 45 

3. Elektrohangebahn nach Anspruch 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, da6 die Segmente des Speiseleitertragers 
(2) in einem an der Laufschiene (1) befestigten Kom- 
pakthalter (la) verastbar sind und stimseitig aneinan- 
derstoBen oder zusammensteckbar sind. 50 

4. ElekUx)hangebahn nach Anspruch 2 und 3, dadurch 
gekennzeichnet, dafi an dem von der Laufschiene (1) 
abgewandten freien Ende des Speiseleitertragers (2) 
eine Halterinne (3) zur Aufhahme des Speiseleiters (4) 
ausgebildet ist. 55 

5. Elektrohangebahn nach einem der Anspriiche 2 bis 
4, dadurch gekennzeichnet, daB in dem plattenartigen 
Speiseleitertrager (2) eine mechanische Codierung (5) 
in Form einer Schlitzcodierung zur Positionserfassung 
der Transporteinheiten mit einem an diesen angebrach- 60 
ten Scanner vorgesehen ist. 

6. Elektrohangebahn nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Speise- und Ruckleiter (4, 7) 
iiber einen 6-Puls-Bruckengleichrichter (8) zur Bereit- 
stellung eine Zwischenkreisspannung (Vz) und eine ^ 
Konstantstromquelle (9) mit PWM-Wechsekichter 
(10), die auf zwei L/C-GIieder (11) und einen Aus- 
gangsU^o (12) arbeitet, an ein dreiphasiges Nieder- 



spannungsnetz angeschlossen sind, um einen Konstant- 
sU'om von bestimmter hoherer Frequenz in den Speise- . 
leiter (4) einzuspeisen. 

7. Elektrohangebahn nach Anspruch 6, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der auf der Primarseite eingespeiste 
Konstantstrom eine Mittelftequenz von < 20 kHz auf- 
weist. 

8. Elektrohangebahn nach einem der Anspriiche 1 bis 
7, dadurch gekennzeichnet, daB die Programmierung 
und Fembedienung der IVansporteinheiten uber in de- 
ren Steuerungsteil integrierte Infrarot- oder Funkmo- 
dule erfolgt. 

9. Elektrohangebahn nach einem der Anspriiche 1 bis 
7, dadurch gekennzeichnet, daB der Speiseleiter (4) un- 
ter Anwendung bestimmter Modulationskreis- und De- 
modulationstechniken als Kommunikationskanal zur 
Programmierung und Fembedienung der Transportein- 
heiten nutzbar ist. 

10. Elektrohangebahn nach einem der Anspriiche 1 bis 

9, dadurch gekennzeichnet, daB in deren Verzwei- 
gungsbereichen jeweils ein an einer Mobiisektion (18) 
angebrachter mobiler Speiseleiter (14) mit einem mo- 
bilen Einspeisungsmodul (17), der von einem fest in- 
stallierten Einspeisungsmodul (15) iiber ein Schlepp- 
kabel (16) versorgt wird, vorgesehen ist. 

11. Elektrohangebahn nach einem der Anspriiche 1 bis 

10, dadurch gekennzeichnet, daB vor bzw. in Verzwei- 
gungen NOT-AUS^Segmente und Sicherheitsblocke 
(19) angeordnet sind, die an in Bahnnahe fest instal- 
lierte Versorgungsmodule (20) angeschlossen sind, wo- 
bei das beu^ffende Versorgungsmodul (20) iiber ein 
Schleppkabel (21) an ein mobiles Einspeisungsmodul 
(17) anschlieBbar ist. 
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